RIR 55,

EIN SERVOMOTOR AUF DEINEM TEINI KANN
EIN OBJIEKT SEHR GENAU STEUEEN, ZUM
BEISPIEL EINEN SCHEIBENWISCHER-

ZWEI TROPFEN HEIBKLEBEE
AUF DIE HALTERUNGEN DES
SERVOS- VON HINTEN UNTER
DIE FRONTSCHEIBE KLEBEN, DIE
ANTRIEBSWELLE IST UNTEN-

HALTER

—UNGEN ANTRIEBS-

WELLE

e £ 20 9"3{'. B

JETZT MUSST DU TRINI AUF DEM
MINI-BEBEADBOARD WIE
ABGEBILDET NEU VERDEAHTEN -

STROM-
QUELLE

CALLIOPE
(+/-)

MINI (+/-)

SPANNUNGS
REGELER IN
(+/-)

DU BRAUCHST: TRINI, SERVOMOTOR
(SG92R) MIT SERVOARM UND SCHRAUBE,
SPANNUNGSREELER (5V), HOLZ-
STABCHEN, 1 KROKO/MANNLICH-KABEL, 4
JUMPERKABEL (W/M), HEIBKLEBER,
SCHRAUBENDREHER, UNTERLAGE

BEFESTIGE MIT EINEM TROPFEN
HEIBKLEBER DEN
SPANNUNGEEGLER AUF DER
INNENWAND.- STECKE DIE
JUMPEEKABEL AUF DIE PINS-

N ouT

SCHLIER DIE AUSGANGSKABEL
DES SPANNUNGSREGLERS
(oUT) KORREKT AN DEN SERVO.
VERWENDE DAS KROKO/
MANNLICH-KABEL ALS SIGNAL-
KABEL UND SCHLIER ES AN PIN
3 DES CALLIOPE MINI AN-

PIN 3
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NUN MUSST DU DEN SERVO IN
DIE MITTELSTELLUNG"
BRINGEN- DAS HEIBT, ER WIRD
SICH MITTIG AUSRICHTEN- DAZU
MUSST DU DEN CALLIOPE
PROGERAMMIEREN- SCANNE DEN
&KR-CODE MIT DER CALLIOPE-
APP.

BUFE EINMAL DIE UNTEN
STEHENDE FUNKTION AUF UND
(IBERTRAGE DEN CODE. DER
SERVO NIMMT DIE
MITTELSTELLUNG (90°7) EIN.-

tlp.de/pwgx]j

—

Aufruf servoMittelstellung

-_—
Nowmny

JETZT ZUM SCHEIBENWISCHER:
LEGE DEN SERVOARM MIT DER
FLACHEN SEITE NACH UNTEN
AUF DIE UNTERLAGE- SCHNEIDE
EIN CA- 4CM LANGES STUCK
VOM HOLZSTIL AB UND KLEBE
ES AUF DEN SERVOARM.-

JETZT "DAUERHAFT" IN
BEWEEGUNG.- UBERTRAGE
DIESEN cODE AUF DEN
CALLIOPE MINI-

BREINGE DEN SCHEIBENWISCHER

STECKE DEN SERVOARM
SENKREECHT AUF DEN MOTOR-
DER HOLZSTIL KLEBT UNTER
DEM ARM. SCHEAUBE DEN
SERVOARM VORSICHTIG FEST -

SPIELE EIN WENIG MIT DEN
GRAD-ANGABEN UND
PAUSENLANGEN IN DER
FUNKTION- WAS FALLT DIR AUFZ

dauerhaft

Aufruf triniServo

setze Winkel von Servo an P3 (nur schreiben) » auf

setze Winkel von Servo an P3 (nur schreiben) v auf o x
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